=X JE. "}- P
CEJ AATCL//\) :‘Aﬂ % ”f P .-

Cnlro de Estuios Juriicosy A

Expositores

m Mtra. Olivia Salmeron Garcia: Licenciada en
Geografia egresada de la Facultad de Filosofia
y Letras, Colegio de Geografia, de la UNAM
(1985-1989). Con Maestria en urbanismo por la
Facultad de Arquitectura, Division de Estudios
de Posgrado de la UNAM. Actualmente se
encuentra adscrita al laboratorio de Sistemas de
Informacion Geografica y Percepcion Remota
del Instituto de Geografia de la UNAM.

e

—

m Ing. Erik Marquez Garcia: Ingeniero Topografo
y Geodesta por la Facultad de Ingenieria de
la UNAM. Especialista en topografia costera y
oceanografia fisica en la Academia Nacional de
Investigacion y Desarrollo A. C. Es candidato a
Maestro en Geografia Ambiental por la Facultad
de Filosofia y Letras de la UNAM e investigador
técnico adscrito al laboratorio de Geomatica en
el Instituto Nacional de la Pesca.
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m Mtra. Norma Dévila Herndndez: Estudio la
Licenciatura en Geografia en la UNAM (1998-
2002). Se gradu6 con mencién honorifica de la
Maestria en Geografia Ambiental en la UNAM
(2004-2007); ha trabajado en proyectos para la
iniciativa privada orientados a la aplicacion de
Sistemas de Informaciéon Geografica (SIG) y
actualmente cursa el Doctorado en Ciencias de
la Tierra en el Instituto de Geofisica de la UNAM,
especializandose en imagenes de Radar.

Coordinador:
m Mtra. Olivia Salmeron Garcia.

Complementa tu formacion académica
y fortalece tu conciencia ambiental

jContactanos!
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CURSO SOBRE

SISTEMAS DE INFORMACION
GEOGRAFICA Y PERCEPCION

REMOTA

Objetivo General

Conocer, analizar y manejar el conjunto de con-
ceptos teoricos y técnicas primarias e interme-
dias de aplicacion de los sistemas de informacion
geografica, asi como de percepcion remota; como
herramientas en la planeacién y toma de decisio-
nes estratégicas.

Objetivos especificos

o Comprender los principios basicos y aplicaciones
de la Percepcion Remota.

e Estaren posibilidad de desarrollar cartografia para
la elaboracién de mapas y disefio de proyectos.

e Conocer los sistemas de informacién geografica
como herramienta en el anélisis y toma de de-
cisiones que inciden con el manejo de recursos
humanos y naturales.

o Aprender a usar y en su caso crear imagenes y
vectores para la toma de decisiones.

Modalidad
Presencial.

Fecha
Del 10 de noviembre al 5 de diciembre de 2009.

Duracion
40 horas.

Horario
Martes y jueves de 18:00 a 21:00 hrs.
Séabados de 10:00 a 14:00 hrs.

Sede

Centro de Estudios Juridicos y Ambientales, A.C.
Direccion

Av. Universidad 700 - 401, Colonia del Valle,
Del. Benito Juarez, México, D.F.

Cuota de recuperacion
$8,000.00 + IVA

TEMARIO

MODULO I: “CONCEPTOS BASICOS DE CARTOGRAFIA”

1. Conceptos basicos de Cartografia.
2. Conceptos basicos y tipos de proyecciones cartograficas.

101109 Teérica 3. Manejo practico de mapas.
4. Obtencion de datos (topografia, fotogrametria, GPS, imagenes
satelitales).
2 5. Representacion cartografica, elaboracion de mapas.
12/11/09 - ) ’ .
Tedrica Herramientas computacionales cartograficas.
PRACTICA DE CAMPO
14/11/09  3/Practica = Posicionamiento Global.

MODULO Il: “INTRODUCCION A LA PERCEPCION REMOTA”

Teoria de la Percepcion Remota
1. Definicién.

4
17/11/09 Téorico/ 2. Radiacion electromagnética: longitudes de onda y frecuencias,
Practica regiones del espectro electromagnético e interaccion fuente-objeto.
3. Interaccion con la atmdsfera: reflexion, absorcion y transmision;
tipos de dispersion: Rayleigh, Mie y No selectiva.
Caracteristicas de las imagenes digitales:
5 4. Plataformas: barcos, globos, aviones, satélites.
19/11/09 Téoriaco/ 5. Tipos de Sensores
Practica 6. Programas de Percepcion Remota.
7. Formatos de variable: binario, ASCII, bsq, bil, bip,
8. Resolucion espectral,radiométrica, temporal, espacial.
6 Interpretacion visual:
2111109 géf)fi,CO/ 9. Calibracién y correcciones radiométrica, atmosférica, geométrica.
ractica 10. Tono, forma, tamafio, patron, textura, sombra y asociacion.
Te 7 / Procesamiento digital:
24/11/09 €0rico
Préactica . Rfealces
12. Filtros
13. Transformaciones: NDVI, clasificaciones. Componentes principales.
26/11/09 8 14. Ejercicios de correccion geométrica y ortorectificacion con
Practica ERDAS 9.3 (Version demo).

MODULQ IIi:
GEOGRAFICA”
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9 Practica
ARCGIS 9.2
Version Demo

28/11/09

CEJA
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“INTRODUCCION A LOS SISTEMAS DE INFORMACION

. Concepto y utilidad de un SIG.

. Lugar que ocupan los SIG en un proyecto de planeacion.

. Manejo de escala en un SIG.

. Estructura de datos requeridos (vectorial y raster) para trabajar

en un SIG. Ejercicios practicos: generacion de archivos tipo vec-
torial y raster, asignacion de un sistema coordenado, asociacion
y transformacion de un sistema de proyeccion, tipo de datos
asociados a formatos vectorial y raster.

. Fuentes de datos geogréficos. La Percepcion Remota como

fuente primaria en la generacion de datos geograficos.

10 Préactica
ERDAS 9.3
ARCGIS 9.2

ILWIS 3.3
Version Demo

01/12/09

. Aplicacion de Técnicas de Percepcién Remota y su vinculacion

con un SIG para la modelacion de fenémenos ambientales.

. Generacién de imagenes de satélite compuestas y segmenta-

cion aplicada (Aplicacion de Técnicas de Percepcion Remota)
como generacion de fuente de datos geograficos y su exportacion
aun SIG.

. Introduccion y aplicacién de Andlisis Estadistico Multivariado

aplicado a SIG para la modelacion de fenémenos ambientales.

11 Practica
ARCGIS9.2 9.

ILWIS 3.3
Version Demo

03/12/09

Aplicacion de Analisis Multivariado aplicado a SIG para la mo-
delacion de fenémenos ambientales.

12 Practica  10-

ARCGIS 9.2
ILWIS3.3 11
Versiéon Demo

05/12/09

Aplicacion de Andlisis Multivariado aplicado a SIG para la mode-
lacién de fenémenos ambientales.

. Edicion, presentacion y andlisis de resultados obtenidos a partir

de una modelacion.

Requisito indispensable

Laptop con Windows Home, Xp ¢ Vista, capacidad libre en disco duro 40GB, memoria
minima en RAM 500 MB, procesados minimo 1.7 GHZ.
Es de suma importancia que el alumno cuente con Ratéon 6 Mouse para el adecuado

manejo de los programas.



